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DredgerControl J

+ Automatisiertes Anfahren der kompletten Gewinnungslinie

+ Innovative Regler fur Vakuum, Jetdruck und FlieRgeschwindigkeit
+ Verschleiminimierung bei gleichzeitiger Produktivitatssteigerung
+ Fernbedienung via Landrechner oder Handterminal

+ Automatische Positionierung des Abbaugerats mit DredgerNaut
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DredgerNaut " J

+ Position und Tiefe immer aktuell

+ Querschnitt aus beliebiger Perspektive

+ Zahlreiche digitale Gelandemodelle nach Ihren Winschen

+ Sekundenschnelle Dokumentation fir die Arbeitsvor- und
Arbeitsnachbereitung sowie fir Genehmigungbehdrden

+ Mobile Vermessungssystem im Wasser und an Land
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AutoMove 1 - Abbaugerat
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Arbeitstiefe
| 15,08 m

Solltiefe

[ 17,5m
Abstand

| 2,07 m
Vakuumdruck

| 0,14 bar
Leiterwinkel
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11 11:5242 686  Verbindung zur MDE wieder vorhanden
E5 Verbindung zur MDE unterbrochen. Es kénnen keine Daten empfangen oder
Hialse | B9 gesendet werden!
3| 11:51:53 110 DredgerNaut gestartet
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Malstab 1:2000
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AutoMove 3 — Bereichsdefinition |
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Arbeitstiefe
15,06 m \Q
Solltiefe RN
17,45m - N
Abstand D
2,09 m
Vakuumdruck
0,14 bar
Leiterwinkel
32°/27°
Differenzwinkel
-5°

=101 %]
s é:r Querabstandwm 4 Anzahl/Schrittweite| 9 | 0,70 m 4 |
. Langsabstand| 153 m « | » Drehung 8° 4|»
Abstand| 562 m < | » Arbeitstiefe| 1800 m < | »
| Zielpunkt ist ok!
Start Bereich Protokoll Abbrechen |
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AutoMove 6 — Windenansteuérung,“l‘hp!
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110  DredgerNaut gestartet

111 DredgerNaut beendet

697 Der Sensor S sendet unplausible Daten. Diese Messdaten werden nicht
verarbeitet!
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DredgerTec — Systemarchitektur Netterden
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Genehmigungs- _
behgrde Mobile |
Vermessungseinheit
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Zentralstation
Verwaltung und Dokumentation

Vermessungseinheit
(Land)

TEAM GmbH

Service

Walchum
DredgerNaut

Telefonnetz

Werth

Borger Grotendonk Azewijn
DredgerNaut DredgerNaut DredgerNaut DredgerNaut
DredgerControl DredgerControl DredgerControl DredgerControl

EnergieMonitoring EnergieMonitoring EnergieMonitoring
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. . . ein lohnender Schritt in eine spannende Richtung
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