
. . . der automatische Schritt 

                          in die richtige Richtung 

DredgerNaut AutoMove 
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Automatisierungsaspekte 

Personen- 

sicherheit 

Kontinuität 

Effizienz 

Maschinen- 

sicherheit 

Qualität 

Komplexität 
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DredgerControl 

+ Automatisiertes Anfahren der kompletten Gewinnungslinie 

+ Innovative Regler für Vakuum, Jetdruck und Fließgeschwindigkeit 

+ Verschleißminimierung bei gleichzeitiger Produktivitätssteigerung 

+ Fernbedienung via Landrechner oder Handterminal 

+ Automatische Positionierung des Abbaugeräts mit DredgerNaut 
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DredgerNaut 

+ Position und Tiefe immer aktuell 

+ Querschnitt aus beliebiger Perspektive 

+ Zahlreiche digitale Geländemodelle nach Ihren Wünschen 

+ Sekundenschnelle Dokumentation für die Arbeitsvor- und 

   Arbeitsnachbereitung sowie für Genehmigungbehörden 

+ Mobile Vermessungssystem im Wasser und an Land 
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DredgerTec - Kommunikationsstruktur 

Boosterstation Schöpfrad 

Profibus (LWL) Profibus (LWL) 

Ethernet (LWL) 

Fernsteuerungen 

an Land 

DredgerNaut/DredgerControl 

auf dem Bagger 

Telefonnetz 

(Service) 
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AutoMove 1 - Abbaugerät 
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AutoMove 2 – Arbeitsbereich 
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AutoMove 3 – Bereichsdefinition 
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AutoMove 4 – Zieldefinition 
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AutoMove 5 – Arbeitsorte im Querschnitt 
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AutoMove 6 – Windenansteuerung in DC 
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AutoMove 7 – Verholvorgang 
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DredgerTec – Systemarchitektur Netterden 
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WLAN 

Werth 
DredgerNaut 

DredgerControl 

Genehmigungs- 

behörde Mobile 

Vermessungseinheit 

(See) 

Mobile 

Vermessungseinheit 

(Land) 

WLAN LWL 

Azewijn 
DredgerNaut 

DredgerControl 

EnergieMonitoring 

Grotendonk 
DredgerNaut 

DredgerControl 

EnergieMonitoring 

Borger 
DredgerNaut 

DredgerControl 

EnergieMonitoring 

WLAN 

Walchum 
DredgerNaut 

LWL Zentralstation TEAM GmbH 
Verwaltung und Dokumentation Service 

Telefonnetz 



. . . ein lohnender Schritt in eine spannende Richtung 

DredgerTec 



Danke 
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