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Vorbemerkungen DredgerNaut

1 Voremer kungen

Dredgeridautei-annie¥ssual i sierungssystem zur Positionierung von Abbaug

baufortschr-umlessgewbandngsstatten

Abbildung 1-1: Abbaugerate
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DredgerNaut Manager DredgerNaut

2 Dredger Naut Manager

Debredger NautdiMamdgrwa luin@Wngani daesenabDhtdar ZeMitabDesmageoNautweanag e

den verschiedene AbbauBatieanaen svieerrailad itteiten dA,r-DlHd iné nseq Biltaethelnt zusammeng e
(Ei nf 9ggen

Sprache Bearbeiten Info

DredgerNaut

Hauptbedienung

==

ﬂ Starten

% Transferieren und ggf. Aktivieren

@ Einfigen

Beenden Basis |Modus

v Zentralstation
Zentralstation

Det ail Illirefraremati onen sind

Dr edge rvMawmtgdeork ument i ert .
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Messdatenerfassung MDE

3 MessdatenerMDEs sung

B — e ——————— e

an it z51 2
z | R Au i . ; ;
7777777 17560 1 cholot i
A chootz 31754 424l 4738 11 /
17.80 1 cholot 330,77 43364 <1815 141
7 cholold| 3703 AM73 706 11
6320978 | 510907809 Quatat2 171 || Sauge 548 MW@ 080 11
633229682 5188076507 Quakat2 171
Kompe a i 1 | 342720001
agegeberl| 27300 1 v 1 | 5e8510.64
ageqsber 260,00 1 Saugrohvwinkel 3 e
agegeber Saugchiausentung 356 1 5 par
Winkelgeber1| 600000 1 Jetkistung I
W 300 1 i
Aw2 5100 1 Diuchfiuss
Aw3 600000 1 Gauguahaticie 1
Awd 5000 1 2
Pegelstand 1215 Sauguohtiele 3
(] 1 017 1
Leistung Saugp.| 16721 0 vimis] 000 1
LeistungJetp| 000 0 Offset TS| 100000 0
Flofgeschw,| 0,00 0 Wasseririe 085 1
uchid 000 0 Zelslempe 151105123802 1
Tiefe Rot 23,06 0
Tiele Ror 11.45 0 Daten zur Stewerung Lebens-Puise
Tiefe Rot 000 0 | | Abstand Wasseririe Solproft [ 000 I™ Gilia | | Dredgemaut ()
Vehden| 000 0 . )
— 18057 o | | Abstand SR Solprofit [0 [ Giitia | | Beckhot @
SollislenSigna -
@ DC. Bevieb e 0:00:31
Vel omm VR 8 000n | g b prsgute R i E— e
HL@[ 000m HA: @[ 00om | DC-Statscd o |2 15512 34 D
MOE - Modus: S . )

Die Messdatenerfassung (MDE) bildet die Schnittstelle zwischen den Sensoren und dem Visualisierungsprogramm DredgerNaut. Die
MDE liest die Messdaten der Sensoren (DGPS-Empféanger, Echolote und Lagegeber) ein und fuhrt eine Vorverarbeitung durch. Des Wei-
teren bildet die MDE die Schnittstelle zwischen der Steuerung des Abbaugeréts und DredgerNaut.

Ist die Messdatenerfassung (MDE) nicht gestartet, empfangt das DredgerNaut System keine Messdaten und geht in Stérung.

Seite 5



Messdatenerfassung MDE

DredgerNaut

Grubenkoordinaten

Rohdaten ¥ Z FI Ausgang ®x | v Iz | H
1760 1 Echaolot 1) -317.47 451,92 -17.95 11
17.30 1 Echolot 2| -317.54 4241 17,35 11 Die Statusanzeige hat folgende Bedeutung:
Echilt., 17.80 1 Echolot 3| -330.77 43964 -18.15 11
Echalat 4 17.40 1 Echolot 4| -337.09 42473 -17.05 11 . . . .
DGPS 1| E.33233378  51.88078838  Qualtat 2 1/1 Saugrfufhdngungl  -315.48 449,03 0,50 11 -2 Der Sensor sendet nicht oder ist nicht ange-
DGPS 2| £.33223682  51.8B07EE07  Qualtak 2 1/1 Saugrohrkepf|  -343.03 42517 -1.51 11 schlossen.
Kompazz 1 rechiweiz. Kurs| 227,29 1
Kampass 2 Saugrohminkel 1| -2,00 1 0: Der Sensor sendet, die Werte sind aber
Lagegeber 1 273,00 1 Saugrohnwinkel 2 840 1 .
Lagegeber 2 260,00 1 Saugrohnwinkel 3 nicht verwertbar.
Lagegeber 3 Saugrohrauslenkung 358 1
‘Winkelgeber 1) 6000.00 1 Jetlsistung 1 Der Sensor sendet korrekte Werte.
Al 1 3,00 1 Saugleistung
A 2 5000 1 Druchfluzs
A3 B000.00 1 S augrohrtiefe 1
Al 4 50,00 1 S augrohrtiefe 2
Pegelstand 1315 S augrohrtiefe 3 . _ = : .
Y akuumdruck 023 1 Wakuumdiuck 017 1 Die DGPS Empfanger besitzen eine doppelte
Leistung Saugp. 187.21 1] v [mésg] 0,00 1 Anzei ge:
Leistung Jetp. 0,00 1] Offzet Tus| 100000 0
FlieBgeschy. 0.00 a \Wasserlinie] 065 1 -2/-2:  Kein Empfang oder der Sensor ist nicht an-
Diurchiluf 0,00 a Zeitsternpel|  15.11.08 123802 1 hi
Tiefe Rohe 1| 2306 0 geschiossen.
Ticte Fabr 2 11.45 ] r Draten zur Steuerung Lebens-Pulze . . .
Tiefe Rohkr 3 0.0a a0 Abztand W asserinie-S allprofil I 000 [~ Gulkiag Diredgernaut: O -3/0: Es wird kein KorrekturS|gnaI empfangen'
Werholen 0,00 0 . o _ . .
Boosterpumpe] 154,67 g || Abstand SAR-Solprofi [0 ™ Gilia | | Beckhalt @ -4/0:  Der Datensatz ist nicht korrekt.
Z“Lt.”:el_'hdznm vn- @[ 5w | @ PGB ‘5;'?;“;”658‘5' 1/1:  GPS- und Korrekturdatenempfang.
’ " ’ M @ oo Freigabe DTH-NCO
HL@ 000m HR:@[ 000m | DC-Stafus-
MDE - Modus:

Die Konfiguration der Messdatenerfassung ist von System zu System und Abbaugerat zu Abbaugerat (Saugbagger, Eimerkettenbagger

oder Tiefengreifer) verschieden.
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Bedienoberflache

4 Bedienoberfl 2che

Legende in der Kartenansicht

m JE— L arer
Snmmm,:mm
[ 1arm Darstellung des Abbaugerats
G Soll Ist.
3427209,91 IstSol | Max
5885310,64 R |
Q
Informationsleiste Bedienleiste
L dCR
| 2 wbf)
o ' 2%
[ 00031 & i
-—I 1] 155137 799 Pegelstand geandert auf 7,21m )/?J g
16:51:44 155126 374 Das Datenarchiv HENK-Sauger_2013-09-02_15-51 wurde erstellt. H * E
02.09.2013 155115 375 Datenarchivierung gestartet M I e
Meldungsleiste
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Bedienoberflache DredgerNaut

4.1 Informationsleiste

Pumpensymbol bei
Saugbaggern Wassertnie
gobagg m Pegelstand % 721m
- - Arbellstl:f;ﬂz - ‘ ‘ Arbeltsﬂt;f;nz -
Hohe des Losewerkzeugs Saltice ) Solticte
19.44m Solltiefe unter dem 19,44m
Restdicke Restdicke
L0 i:m Lésewerkzeug T 132m
Restdicke unter dem " | L
L('jsewerkzeug Abbauposition ‘ ‘ Abbauposition ArbeltShOhe In
i) e Iy ! i
s Abbauposition des Lése- E Vermessungskoordinaten
) g werkzeugs in Vermes- o (z.B. mNN)
Prozessgrofien [ 0,50 bar sungskoordinaten To;o,m m
(z.B. Vakuumwert) [ 1223m
Sollhdhe in
Vermessungskoordinaten
(z.B. MNN)
Detail-Status der
Sensoren
S E1E2ZE3E4
BOgos Anzahl zu verarbeitende
Aktualisierungszeit & Uhrzeit und Datum Al 2009 Jobs und Messwert-Zahler
Aktualisierung . . Aktualisierun;
[ 0:00:20 Sommer-/Winterzeit yﬁ
Statusanzeige % o Die Uhrzeit wird mit der Rechnerzeit o
synchronisiert. Im DredgerNaut System
16:36:43 gibt es keine spezielle Einstellung. 16:35:28
02.09.2013 02.09.2013
Baggerfahreransicht Komplettansicht

Die Informationsleiste kann unterschiedlich konfiguriert werden.

Seite 8



Bedienoberflache

4.2 Menustruktur

Umschalten der
Darstellungsart

Anhalten des Messbetriebs

2D- und 3D-Messbetrieb

Zoome, Verschieben, Drehen,
Kartenwechsel, usw.

Datentransfer
Datenauswertung Standortkommentare
Betriebsprotokoll Meldungsprotokoll
Pegeleingabe/Archivierung Optik

Beenden
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Programmstart

5

5.1 Pegeleingabe

Programmst art

Bei Programmestart wird in re-
gelmafigen Abstanden der Pe-
gel abgefragt. Je nach Wasser-
standschwankungen ist ggf. eine
tagliche Pegeleingabe erforder-
lich.

Sommer-/Winterzeit
Die Uhrzeit wird mit der Rechnerzeit synchro-
nisiert. Im DredgerNaut System gibt es keine

Einstellung.
R e v
Pegelstand ~rAnwender
\E 15.03.2013 11:34 7,20 m | TEAM
s aktuell I i m Administrator
- Tagesprotokoll ~Archivierung / Datenstand
Beginn des Betriebes| 11:17
Matenalzelt| L letzte Archivierung am:
max. Arbeitstiefe| 20,25 m Datenstand: 11:41:08/ 15.03.2013
~Kommentar 1
n Ubersicht der letzten Pegelstandsanderungen ‘

Pegelstandsanderung

8.00

7.50

7.00

B.50

Im Betriebsprotokoll werden die
Pegeleintragungen dokumentiert.

£.00 T T T T

Ref: 7.10m

Vergleichskurven

ﬁ?

21

Standard|2013 -I

Vergleich - | ——
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Programmstart

5.2 Archivierung

(W

Bei Programmstart werden in

3 Betriebseinstellungen i ' regelmaiigen Abstanden Daten-
~Pegelstand ~Anwender sicherungen (Archive) angelegt.
15.03.2013 11:34 7,20 m TEAM Ll
aktuell | ¥ m Administrator "
- Tagesprotokoll ~Archivierung / Datenstand
Beginn des Betriebesl 11:17 U etzt archivieren
; Materialzeit| 0:22 letzte Archivierung am: 13.03.2013
8 Archivierung
Datenstand: 11:41:08/15.03.2013
—Archive automatisch erstellen i o
.. ) Datenarchivierung
AfCthEfUﬂgSEYHUS. I 1 Tﬂge Ziel-Auswahl fur das Sicherungsarchiv '
( @ jokale Sicherung ‘
—Archive automatisch lschen Tvp
) ’V @« Standard  Komplett ‘
' nein [ I.a i wenn Sp-el[:hel'plaiz klelne[ aIS I 5 GBY‘E | Archiverstellung wird in 28 Sekunden automatisch gestartet.
| Weiter Abbrechen | \

L] E— _

¥ Ein Archiv pro Woche, ab | 4 Woaoche(n) h m

M Ein Archiv pro Monat, ab I 3 Monat{e) \\ | 3

2| STELT T T 20 I 5)fletiul=) Der Archivzyklus ist einstellbar. Die Einstellungen sind
Letztes Archiv einer Periode wird nicht geléscht passwortgeschitzt. Archive kénnen automatisch peri-

odisch geldscht werden. Eine hohe Datensicherheit
durch haufiges Archivieren bei gleichzeitiger Organi-
sation des Datenvolumens ist gewahrleistet.
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Programmstart

5 Archivierung

Archivzyklus mit einer Beispiel-Einstellung: 4 Wochen / 3 Monate / 5 Jahre

~Archive automatisch erstellen

tagliche Sicherungen Archivierungszyklus: | 1 Tage
Mo Di Mi Do Fr Sa So
~Archive automatisch léschen
1. Tag 2 8 4 5 6 7 I < nein @ ja © wenn Speicherplatz Kleiner als | 5 GByte
|
|
v EinArchiv pro Woche, ab | 4 Woche(n) \
max. 28. Archive I3 E?nArch?v pro Monat, ab | 3 Monat(e) |
ab 4 Wochen - wochentliche Sicherungen ||| | ¥ EinArchiv pro Jahr, ab | 5 Jahr(e)
"\ ! So-KW16 So -KW15 So-KW14 So - K\| Letztes Archiv einer Periode wird nicht geléscht

1. Woche 2 3 4

== [ ]

max. 8. Archive
ab 3 Monate - monatliche Sicherungen

- ! 31. Mrz 28. Feb 31. Jan 31. Dez 30. Nov 31. Okt 30. Sep 31.Aug

1. Monat

max. 57. Archive

ab 5 Jahre - jahrliche Sicherungen
N 31.Dez 31.Dez 31.Dez 31.Dez 31.Dez  31.Dez

B S ws | e | a0 | s
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Programmstart

(2)

S INFSESE _____ "W Im Online-Betrieb ist der Daten- @
- Pegelstand ~rAnwender . o : . P
15.03.2013 11:34 7,20 m [TEAM ] Zzn;sfuo:aiegg:glflr‘,?,mer jun Im Offline-Betrieb ist das Datum des
aktuell | i m Administrator : Archivs und das Datum des Datenstands
fur gewohnlich gleich (Basis-Daten).

- Tagesprotokoll -Archivierung / Datenstand

Beginn des Betriebes| 11:17 |
Materialzeit|  0:22 letzte Archivierung am: 13032013
max. Arbeitstiefe| 20,25 m Datenstand: 11:41:08/15.03.2013

Das Archivdatum ist das Datum der Ar-
chiverstellung auf dem Online-System.

-~ Kommentar

[5 Pegelstand / Archivierung / Datenstand

Pegelstand Archivierung / Datenstand \H

27.02.2013 08.05 89,90 m Archiv vom: 27.022013
aktuell m Datenstand: 10:20:12/27.02.2013

C: Pedelsiiel fc Devening ) Hetere o e Beim Erstellen eines Archivs von einer Daten-Kopie im
Fegetstars ATchiviaming (Eatanstand Offline-Betrieb wird das Archivdatum nicht verandert (Arbeiten
s = e - it dem DredgerNaut Manager). Das Archivdatum ist das Da
aktuell | m Datenstand: 13:21:10/13.03.2013 mit de ] 9 ger). ) N
tum der Archiverzeugung auf dem Online-System (Abbaugerét).

Wird der Datenstand in der Kopie verandert (z.B. durch Léschen
von Daten oder durch einen Datenimport) wird das Datum des
Datenstands junger als das Datum des Archivs.
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Programmstart

5.3 Einloggen

Wenn das Betriebsprotokoll mitarbeiterbezogen gefuhrt wird, missen sich die Mitarbeiter zu Beginn der Schicht an- und am Ende der Schicht

wieder abmelden.

5 Anmeldung

1
qw Login-FﬁP
[E]

Anwender | [slalElE/=H

Kennwort

aktuell | 721 m

[ Betriebseinstellungen J g

hivierung / Datenstand

letzte Archivierung am:
Datenstand: 18:11:3|

~Arbeitsschichten

Anwender

[BERND

Anmeldezeit

rPegelstand

02.09.2013 18:14 721 m

Archivierung / Datenstand

aktuell I m letzte Archivierung am: 02.09.2013
Datenstand: 18:14:02/02092013
rArbeitsschichten 3 |
Anwender Komme
| Abmeldezeit
[toon ] towu |
Nr| Anwender | Login | Logout | Beginn | Ende | Kommentar
1/BERND 0711 1813 0/ 18:13

Nr| Anwender

| Logim Beginn | Ende | Kommentar

1/BERND

071

07:11

18:12
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Abbaubetrieb DredgerNaut

6 Abbaubetrieb

Im Abbaubetrieb wird das Abbaugeréat in den drei Ansichten Kartenansicht, Querschnittsansicht und 3D-Ansicht dargestellt. Die
3D-Ansicht steht nur fir Saugbagger zur Verfigung.

Kartenansicht '___,; Querschnittsansicht
3D-Ansicht

Seite 15



Abbaubetrieb

6.1 Kartenansicht

Standardmé&lRig stehen folgende Kartenansichten zur Verfugung:

Sollprofil
Ist-Profil

Differenz-Profile

= =4 4 =4

Maximaltiefen-Karten

P e |

Arbeitstiefe
12,76 m

Solltiefe L
14,35 m

Restdicke
1,59 m

Vakuumdruck
2,00 bar

Leiterwinkel
13°127°

Differenzwinkel
14°

Aktualisierun
0:00:19

= ]

Betrisbsmeldungen

20 Ok
3D

Soll- Ist-
Karten Karten
Ist-Soll- | Max-Soll-

Karten Karten

Istvergl. | Ist-Karten
07.2003 | 12.2003

15:42:42
17.02.06

375 Datenarchivierung gestartet
1|10 Credaerhaut gestartet
4

228 Datenarchivierung durch Anwender abgebrochen

17002005 154223 |

17.02.2005 15.42:22

17.02 QOO‘IS 1542 20_';|
»

Arbeitstiefe
12,76m

Soltiefe

[

staicke
159 m
| 2,00bar

Leiterwinkel
13°127°
Differenzuinkel

TS

Aktualisisrun
0:00:03
| —

14,35m .

DredgerNaut

Umschalten der
Kartenansicht

GroRer und klei-
ner Zoomen

1,58 m

Wakuumdruck
2,00 bar

[

IDiffe ranrwink el
147

14,35m .

154326

ozos |10

Bedcbsmealdungan

aRanarchrasrung durch Amsancar abgebirachen

75 Diatenanchivenung gestanst

Diradaertiaut asstatet
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Abbaubetrieb

6.1.1 Info-Fenster

Durch einen Links-Klick in die Karte wird ein Pulldown-Menue gedffnet. Offnet man das Info-Fenster, erhalt man Informationen zur
AKI-Peki ti onfi und zum Ab sst@eschlossktevsird dag8 Fersteraduréh zieen weiteren Mausklick in das Info-Fenster.

Wird das Info-Fenster nicht geschlossen, erhalt man durch / / / i
Abstand 56,38m
Anklicken  weiterer  Punkte neue  Informationen. o il
i . Ric_htung:
Das Info-Fenster bewegt sich mit. e
Differenz

fr m ,__ ,'., |

s
i | 3a21210.05. i Bam . .
Offnen des Info-Fensters Lo = EH e Schlieffen durch einen

- 4 ° weiteren Links-Klick

AEIaNSS\

Reaticke

.
342721015
Seea1028

T
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Abbaubetrieb

6.1.2 Kartenkonfiguration

Durch einen Doppelklick auf den Karten-Button 6ffnet sich das Karten-Definitionsfenster. Im Definitionsfenster der Karten konnen die
Farbskala, Tiefenstufen und Trennlinien konfiguriert werden. Der Kontrast kann erhéht und die Auflésung vergroRert werden.

Neben den Standard-Karten (Ist-, Soll,- Differenz- und Maximal-Karte) sind weitere Karten definierbar.
1 Tiefe des Losewerkzeug (Ist- und Max.-Tiefe sowie Restdicke) unabhangig von den Echoloten

1 Abbaufortschritt

1 Neigung (in Grad) oder Béschungsprofile (in 1 zu x)

T éund vieles mehr

Karte definieren

- Karte

Uberschrift [ Ist 2uletzt aktualisiert [ 26.03.201308.0531

¥ Automatisch aktualisieren

TypIstiiefe
| JEIITEE Isttiefe (Losewerkzeug)
Maxtiefe
R Maxtiefe (Losewerkzeug)

Farbskala —|Ticfe eines beliebigen Profils ‘
Gelandemodell eines beliebigen Profils Uberschrift| Ist zuletzt aktualisiert [ 261032013 08.05:31
Restdicke
Restdicke (Losewerkzeug) W Automatisch aktualisieren
Maxdicke

Aopaudterers o T |
Abbaufortschritt | K niar (O
171 m Restmaterial ommentar | Die akiuelle Tiefe (Ist)
Differenz von zwei beliebigen Profilen
M Uber S¢Restdicke bei schonendem Abbau E

Neigung eines beliebigen Profils

Baschung eines beliebigen Profils | [ .
_—"9—9— 20 =|m | & keine © donn € dick ‘ 20 ~|m

171 m 71m 329m
W~ Uber Soll 1| Soligebiet markieren
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Abbaubetrieb

Die vier Karten-Buttons fiir die Standard-Karten

Soll-Karten,

Ist-Soll- und

Max-Soll-Karten

1
1 Ist-Karten,
1
)l

konnen durch weitere Schaltflachen erweitert werden.

RN L. A
~Karte
Uberschrift[  Ist 2uletzt aktualisiert [ 26.03.2013 08:05:31
| v Automatisch aktualisieren =
Typ Isttiefe =]
Isttiefe E
Kommentar Isttiefe (Losewerkzeug)
Maxtiefe =
- Maxtiefe (Losewerkzeug)
Farbskala Tiefe eines beliebigen Profils
Gelandemodell eines beliebigen Profils ]
20 =im |Restdicke m
Restdicke (Losewerkzeug)
W oo 0
= = Abbaudifferenz e
' ’ Abbaufortschritt L
| 171 m |Restmatenal ' m
. Differenz von zwei beliebigen Profilen
™ Uber SqRestdicke bei schonendem Abbau
Neigung eines beliebigen Profils
Boschung eines beliebigen Profils E

3D o

Sall- Ist-
Karten Karten

Ist-Soll- | Max-Sall-
Karten Karten

Ist-Karten
12.2003

Istvergl.
07.2003

R

Weitere Karten

Nach Auswahl des Kar-
ten-Typs wird die Farb-
skala definiert.

~Farbskala

Trennlinie

20 ~Im | & keine

Trennlinien

 dick 20 ~=|m

79 38 01 41 81

171 m

W~ Uber Soll

T 81 401

329 m

" 241 281 324

" 201

__|r Soligebiet markieren

In jeder Karte kann die Soll-
flache in einer eigenen Far-
be markiert werden.
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Abbaubetrieb

Karten-Typ

Isttiefe
Isttiefe (LOsewerkzeug)
Maxtiefe

Maxtiefe (Losewerkzeug)

Tiefe eines beliebigen Profis
Gelandemodell eines beliebigen Profils

Restdicke
Restdicke (Losewerkzeug)

Maxdicke
Abbaudifferenz

Abbaufortschritt
Restmaterial

Differenz von zwei beliebigen Profilen

Restdicke bei schonenden Abbau
Neigung eines beliebigen Profils

Bbschung eines beliebigen Profils
Dicke bis zum Anfang einer Schicht
Dicke einer Schicht bis zur Solltiefe
Dicke einer Schicht

Farbskala
|
|
|
|
|

|

B |
B |
B |
B |
B |
B |
B |
B |
.|
|

|

|

|

DredgerNaut

Beschreibung

Die aktuelle Tiefe (Ist)
Die aktuelle Tiefe (Ist) des Losewerkzeugs (Echolote-Messwerte werden nicht berticksichtigt)
Die bisher erreichte maximale Tiefe (Max)

Die bisher erreichte maximale Tiefe (Max) des Lésewerkzeugs ohne Darstellung des bewegten
Materials

Tiefe eines beliebigen Profils (auch Archiv-Profile aus verfligbaren Daten-Sicherungen)
Gelandemodell eines beliebigen Profils
Die Differenz zwischen der aktuellen und der zulassigen Tiefe (Ist - Soll)

Die Differenz zwischen der aktuellen und der zulassigen Tiefe (Ist - Soll) des Lésewerkzeugs
ohne Darstellung des bewegten Materials

Die Differenz zwischen der maximalen und der zulassigen Tiefe (Max - Soll)
Die Differenz zwischen der aktuellen und der Tiefe vor max. 15 Minuten

Der Abbaufortschritt als Differenz zwischen der aktuellen Tiefe und einer Bezugstiefe aus
einem Archiv

Die Dicke des verfligbaren Abbaumaterials (wenn die aktuelle Tiefe bekannt ist, identisch mit
der Restdicke Ist-Soll)

Differenz von zwei beliebigen Profilen (auch Archiv-Profile aus verfligbaren Daten-
Sicherungen)

Restdicke bei schonendem Abbau

Neigung eines beliebigen Profils in Grad. Bei einer waaggerechten Flache ist die Neigung
gleich Null.

Bdschung eines beliebigen Profils als Verhéltnis der Tiefendifferenz zum Abstand.
Dicke bis zum Anfang der Schicht x (Ist T Schicht x)

Dicke der Schicht x bis zur zulassigen Tiefe

Dicke der Schicht x

Seite 20



Abbaubetrieb

Beispiel

Erstellung einer Karte Abbaufortschritt. Es wird ein Differenzprofil zwischen der aktuellen Ist-Tiefe und der Ist-Tiefe einer Archivdatei

(von 2012) gebildet.

rKarte

Fm definieren . - [ \

Oberschrift | Abbau- zuletzt aktuakisiert [
fortsch. I Automatisch aktualisieren
Typ|Abbaufortschritt k|
pon [l 0+
Profil 2 | || = -

Hohe, wenn kein Wert definiert ist 426 m

Offnen des Kartendefini-
tionsfensters und Aus-
wahl des Karten-Typs

Abbaufortschritt.

- Farbskala

Kommentar [Der Abbaufortschrit als Differenz zwischen der aktuslien Tisfe
|und einer Bezugstiefe aus einem Archiv

Trennlinie

05 =|m & keine © diinn © dick |0.5 ~|lm
£ 4 3 2 4906 12 3 4 s & 7 8 8 12
Sm Om 10 m

LI Soligebiet markieren

Profil auswahlen

g

@

Uber einfiigen die

gewulnschte Archiv-

Datei auswahlen

Uberschrift zuletzt akil
I~ Automatisch aktualis,
Typ|Abb ortschrltl -
Profil 1 |Isﬂ|efe +

Veranderungen der aktuellen
Ist-Tiefe und der Ist-Tiefe der
Archivdatei werden in den
Standard-Differenzfarben
dargestellt.

J | aktuell j
Profil 2 |Isttiefe - - -

Hahe, wenn kein Wert definiert istl 426 m

— YR
B 990 220 Ostmwctmmensg drch Arsmachy igstrochen

a2 2
O P

Ostrarcomnerirg gestaril

Kommentar |Der Abbaufortschritt als Differenz zwischen der aktuellen Tiefe

und einer Bezugstiefe aus einem Archiv

~Farbskala
Trennlinie

[05 =]m (f.- (eine

© dann © dick

M om

_| " Sollgebiet markieren

Zuriick

Nach dem Aktualisieren werden die

Ist

Ist-Soll

artensegmente neu berechnet.

Segment
70/ 84

=4
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Abbaubetrieb

6.1.3 Darstellung der Ankerpunkte

Die Ankerpunkte werden graphisch oder als Koordinatenpunkt eingegeben. Mit Hilfe der Ankerseil-Darstellung sind Bewegungsmadglich-

keiten abzuschéatzen.

3 " (=

rAnzeigen in Tabelle

Anschlagpunkte der Ankerseile -
@ alle eingetragenen Punkie

" nur die angeschlagenen Punkie

Bagger- Ankerkoordinaten _
AI Anschlag- Vermessung
1 Pkt Kennung XR | YH _
2 NEU 1 197959,88 36229633
AI NEU 1 19779311 36221276 _
il 4 NEU 1 197708,02 362016,56
iI 1 NEU 1 19771699  362200,81 _
= 3 NEU 3 197909,84 36208293,

/e

Zuordnung der
Anschlags- zu den

Kopieren von grafisch
Ankerpunkten

aufgenommenen Anker-
punkten in die Liste. Erst
Hinzufligen dann
Ablage laden.

Ein Links-Klick in die Karten
offnet das Pulldowni Menue
mit der Funktion Anker.

; 7
1 130852 799 Pegektand geanden auf 143m

2 130839 228 Asmwender

3 130838 375 Datenarchivierung gestartet
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Abbaubetrieb

6.2 Querschnittsansicht
In der Querschnittsansicht wird das Lésewerkzeug dargestellt. Folgende Bewegungs-

maoglichkeiten stehen zur Verfligung:

1 Kleiner und gréRer Zoomen

I Verschieben

Darstellung der
Echolote

1 Drehen (Veranderung der Blickrichtung)

O

Arbeitstiefe

18,12 m

Solltiefe

19,45m

Restdicke

1,33m -

Abbauposition
3427210.15
5885310,59 -

Vakuumdruck

0,50 bar -

Doppelklick
X/Y-Verhaltnis gleich 1

DredgerNaut

15-Minuten-Trendlinie

Drehen bzw.
Veranderung der Blickrichtung

.
Sollprofil )
(Bdschungsneigung) B
’W ot 5 0 5 10 TS 70 75 30 < @
\—‘ 1) 10:01:53 110 DredgerNaut gestartet }/@ @
103618 2100113 111 DredgerNaut beendet | =
03092013 |3 091509 799 Pegelstand geandert auf 7,22m e
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Abbaubetrieb

6.3 3D-Ansicht

In der Die 3D-Ansicht wird das Abbaugerat dreidimensional ,‘_@
[ 1812m -
dargestellt. Die Pontons kénnen ausgeblendet werden, so e Uberbaggerung

dass nur das Losewerkzeug sichtbar bleibt. Die dargestellten

asbsuposiion [\ 11\1L\ W\
342721045
588531059

Flachen konnen vergréRert bzw. verkleinert werden. Das

Ist-Profil wird entweder als Gitternetzlinie oder als Flache S0 bor

dargestellt. Wird das Ist-Profil als Gitternetzlinie gezeichnet,

aY
VAVAVAVAVAVAVAVA
mnuumvﬁ«
AN\

wird das Sollprofil als Flache eingeblendet. Dringt die Soll- e AN

\/
profilflache durch das Ist-Tiefen-Gitter werden Uberbagge-

rungen sichtbar.

Arbeitstiefe
18,12m

Solltiefe
19,45m
1,33 m

~

Ein-/Ausblenden
des Baggers

Abbauposition \
342721015
5885310,59

Einblenden des
Ist-Profils als
Gitternetzlinie

Vakuumdruck
0,50 bar

VergroRern/Verkleinern
der dargestellten Flache.

1100153 110

2100113 11

DredgerNaut beendet

3/ 091509 799 Pegelstand geandert auf 7,22m
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Sollprofil

v

Sol I prof il

Das Sollprofil wird z. B. vom Landschaftsplaner oder Vermessungsburo

festgelegt. Dabei kdnnen Hilfs- oder Arbeitsprofile den Abbau in unter-

schiedlichen Phasen begleiten und unterstiitzen. DredgerNaut bietet

folgende Funktionsmoglichkeiten bei der Verwaltung verschiedener

Sollprofile:

1
1

Zwischen verschiedenen Sollprofilen kann umgeschaltet werden.

Die Maximal-Tiefe kann unabhangig vom Sollprofil zusatzlich be-

grenzt werden.
Nach einem Wechsel werden entsprechende Karten neu berechnet
o Soll-Karte, Differenzkarten, usw..

Farblich getrennt Darstellung der vorhandenen Sollprofile

in der Querschnittsansicht inklusive Tool-Tipp.

Die Umschaltung der Sollprofile ist passwort-geschutzt.

B3 Anmeldung =R
Anwender | Operator -]
Kennwort |**********

I Andemn ‘ Ubernehmen ‘ Abbrechen ‘ I

Salliste

342724574

Vakuumdroc.

2025m
2864m

g3am *

5885300,73 1"

0,70 bar

tiserung
0:00:30, |

DredgerNaut

Sollprofil 1:11

e
e |
a | q

e
103208 |3 12033

™ Karte definieren

Karte

Uberschrift

Kommentar

Farbskala

L
\
\ﬁ Treppen-Sollprofil
T
10 £ P Rl i}
e e
w | =

Soll zuletzt aktualisiert [ 14.03.2013 10:49:53

——

Typ]Genehm|gtes Sollprofil 1:4

ufen-Profil
Genehmigtes Sollprofil 1:4
Kern-Abbaukérper 1:11

Max. Tiefe

Trennlinie

@ keine " dann

Aktualisierung

24,00 mNN

Zurtck

Offnen des Karten-
definitionsfensters
der Soll-Karte und
Auswahl des ge-
winschten Profils.

Alternativ: Begren-
zung der maximalen
Tiefe des Sollprofils.
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Sollprofil DredgerNaut

Nach der Auswahl des gewtnschten Sollprofils werden die entsprechenden Karten (Soll-, Differenz-, Max-Karten, usw.) neu berechnet.

Sollprofil 1:11 Sollprofil 1:4

Sollprofil Stufen

_

5 Kein Restmaterial Restmaterial auf Restmaterial auf
er Saugrohrkopf ist unter- der Bésch 1:4
ini den Stufen .| aerBoschung 1.
halb der Soll-Linie
||‘I | — L L;;:'L\\N- —
| s — S S

Die Differenz-Karten z. B.
sehen je nach aktiviertem
Sollprofil unterschiedlich aus.
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