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Allgemeine Beschreibung

1 Aligemeine Beschreibung

DredgerControl umfasst die Automatisierung von Saugbaggern. Das
System dient sowohl der Steuerung als auch der Uberwachung. Der
Saugbagger kann mit DredgerControl im Hand- und im Automatikbetrieb

gefahren werden.

DredgerControl verfiigt Uber verschiedene Regelungsfunktionen fur die
Aggregate auf dem Saugbagger. Zu den Regelungsfunktionen gehdéren:
¢ Vakuumregelung mit Vakuumadaption
¢ FlieBgeschwindigkeitsregelung
e Pressdruckiiberwachung
e Drehmomentregelung

e Bypassklappensteuerung

Aggregate, die an Land direkt mit dem Produktionsprozess des Baggers
gekoppelt sind, kénnen ebenfalls in DredgerControl eingebunden, tber-
wacht und gesteuert werden. Sie kénnen dann auch zur Optimierung

des Saugprozesses genutzt werden.

Fur die Belange der Betriebsdatenerfassung stehen verschiedene Da-
tenschreiber mit Speicherfunktion zur Verfigung. Uber die Datenschrei-
ber kann zum einen die Arbeitspunktoptimierung vorgenommen werden,
zum anderen bekommt man detaillierte Informationen Uber die Be-

triebsweise der gesamten Anlage.

DredgerControl
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Allgemeine Beschreibung DredgerControl

Symbole neben den Texten

e Dieser Punkt ist informativ

o Meldungen mit dem Text...

e Dabeiist zu beachten... A

o Beispiel: Parameter A > Parameter B

e Hier muss man handeln &

o Beispiel: Aufnahme der Wasserkennlinie
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Bedienstruktur DredgerControl
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Bedienstruktur DredgerControl

2.1 Die Hauptansicht
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Bedienstruktur DredgerControl

2.2 Die Landanlage
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Bedienstruktur DredgerControl

2.3 Pumpenschema
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DredgerControl

2.4 Navigation

Einzelbetatigung: In der Navigationsansicht werden die Verholwinden betatigt. Wird an einer Winde die Schaltflache Holen oder
Ldsen betatigt, reagiert die Winde entsprechend.

Schritt-Nr.: 20 Betriebsbereit

Seite 10



Bedienstruktur DredgerControl

Gruppenansteuerung mit Arbeitsstromiuberwachung (optional)

Winden-
Die in DredgerControl optional integrierte Arbeitsstromiberwa- [e= strom S b=
chung der Verholwinden verhindert die Uberlastung der Antriebe <Za
: ) . . . KT
(die Motorschutzschalter I6sen nicht aus), so dass alle vier Winden 4
Uber Richtungstasten gleichzeitig angesteuert werden kdnnen. &
Der Strom der Zug-Winden kann bei einer Verhol-Aktion schneller Winden- B
steigen als der Strom der Winden die I6sen. Erreicht ein Winden- stromgrenze o
strom die Windenstromgrenze, wird die Verholaktion tber die Soft- @
ware abgeschaltet und eine Meldung generiert. Die Taste Holen jgﬁ
dieser Winde wird gesperrt.
4 ]
Um die Aktion erneut zu starten, muss bei der entsprechen- = i
den Winde einmal kurz die Taste L&sen betétigt werden. (o] KR = s 2 | 2
D

Empfehlung: Mit dem Abbaumonitoring System DredgerNaut
kann die Position des Saugbaggers und die Lage der Verholseile
visualisiert werden. Mit dieser Technologie ist ein ferngesteuertes
Verholen des Baggers gegeben, weil die Winkel, unter denen die
Seile am Bagger angreifen, und die Baggerbewegung sichtbar wer- { T IR
den. o \ﬁ/’/ - ;"I‘ /

Seite 11



Bedienstruktur DredgerControl

Wird einer der Pfeiltasten angewahlt, werden verschiedene Win- & FE & St 40 oprston B
: <
den gleichzeitig angesteuert. 3
@ =
4 Winden =
Winden- %‘
Pfeiltaste nach oben: Bug-Winden ziehen / Heck-Winden losen Gruppen v | b,

Pfeiltaste nach unten: Bug-Winden l6sen / Heck-Winden ziehen

Pfeiltaste nach links:  Backbord-Winden ziehen

Steuerbord-Winden losen

Pfeiltaste nach rechts: Backbord-Winden l6sen

Steuerbord-Winden ziehen

3 Winden

Pfeiltaste nach oben: Bug-Winden ziehen / Heck-Winde l6st

Pfeiltaste nach unten: Bug-Winden l6sen / Heck-Winde zieht

Pfeiltaste nach links: ~ Backbord-Bug-Winde zieht B
Steuerbord-Bug-Winde |6st
Heck-Winde keine Aktivitat

dgerhlaut reached

Heck-Winde keine Aktivitat EU i b 60 LS e i e 2 )

Pfeiltaste nach rechts: Backbord-Bug-Winde lost
Steuerbord-Bug-Winde zieht @ | s | 2 10:19:48 ser| ® 2
=
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Bedienstruktur

Parameter

Um die Uberwachung des Winden-Maximalstroms direkt beim
Einschalten (Motoranlaufstrom) zu unterdrticken, wird eine Verzo6-

gerungszeit parametriert.

S10.1 Verzdgerung Windenschutz [sek]

Bei unterschiedlichen Winden ist es sinnvoll, die Maximalwinden-

strom individuell zu parametrieren.

S14.1 Max. Windenstrom vorne links [A]
S14.2 Max. Windenstrom vorne rechts [A]
S14.3 Max. Windenstrom hinten links [A]

S14.4 Max. Windenstrom hinten rechts [A]

Die Gruppenansteuerung der Verholwinden ist fir tblicherweise

vier aber auch fur drei Winden méglich.

Wenn eine der Stromschwellen positiv und dabei ungleich Null
parametriert ist, ist die entsprechende Verholwinde sowie deren

Stromuberwachung aktiv.

DredgerControl
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Bedienstruktur DredgerControl

Verbundbetrieb Bug-Winden —  Verbundbetrieb Drehmoment

<
M Windenstrom
TR |

[ Drehzahl

Zusatzlich zur Einzel-Ansteuerung der Bug-Winden mit maximaler

~—/

Drehzahl Uber die bestehenden Joysticks kann der Verbundbetrieb

der Bug-Winden Uber einen Zweiachsen-Joystick momentenge- A

~—/

steuert erfolgen. Fur diese Funktion mussen die Bug-Winden mit

Ansteuersektor
des Joysticks
3-, 9-Uhr, usw.

Frequenzumrichter ausgestattet sein.

iy
w ¢

Sektor | Funktion

SB-Winde zieht momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.
BB-Winde zieht/ldst momentenbegrenzt.

9-Uhr BB-Winde zieht momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.
SB-Winde zieht/Iést momentenbegrenzt.
6-Uh Bug-Winden ziehen/ldsen momentenbegrenzt.
-Uhr
Heck-Winden ziehen mit Nenndrehzahl (SchUtzsteuerung)*.
— ]

3-Uhr

12-Uhr| Bug-Winden ziehen momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.

BB-Winde zieht momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.

11-Uhr SB-Winde zieht/Iést momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.

SB-Winde zieht momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.
BB-Winde zieht/Idst momentenbegrenzt proportional zum Hebelweg.

1-Uhr

Seite 14



Bedienstruktur

DredgerControl

Das Drehmoment wird durch den Hebelweg des Joysticks dosiert. Ruckwarts*
Flr die Zug-Winden sind Drehzahl und Drehmoment parametrier- Nur wenn der Joystick nach hinten gezogen wird und
bar. Fur die Halte-Winden kdnnen das Drehmoment positiv sowie die Heckwinden ebenfalls Windenstromuberwa- m
die Halte-Drehzahl positiv (ziehen) oder negativ (I6sen) parametriert chungen besitzen (Wendeschiitzschaltung mit ein- Uy
werden. phasiger Stromwandler-Messung), werden die Heck-

Winden aktiv.

- Eine sinnvolle Parametrierung der Halte-Drehrichtung ist Ab-
i

hangig von der Getriebeform der Verholwinden.

Ubliche Parameter
S6.14.0 Joystick-Freigabe

S6.14.1 Toter Bereich des Joystick-Radius [%] 0
S6.14.2 Drehmoment Haltebetrieb [%] 15
S6.14.3 Max.-Drehzahl Zugbetrieb [%)] 100
S6.14.4 Max.-Drehzahl Haltebetrieb [%0] -50
S6.14.5 Drehmoment-Steilheit [%)] 100

Der Parameter S6.14.5 Drehmoment-Steilheit ist ein Proportional-
faktor Drehmoment/Radius.

Auch im Verbundbetrieb ist die Windenstromiberwachung (Strom-
messung der Frequenzumrichter) aktiv.

Die beiden vorderen Verholwinden arbeiten im Haltebetrieb und die

Heckwinden ziehen mit Nenndrehzahl (Netzfrequenz).

F1-100.2 Verbundbetrieb der hinteren Verholwinden - Modus 3
Heck-Winden ohne Strommessung werden deaktiviert.
Heckwinde-Hinten-Links ist am Verbundbetrieb beteiligt.

Heckwinde-Hinten-Rechts ist am Verbundbetrieb beteiligt.

w N+ O

Heckwinden sind am Verbundbetrieb beteiligt

[# lHO|

0 Operaen

50

moO 5 ® =

& < (i
n|
t.

'”" RO T

2 [[@ [ %=1 & = =] - [[in
B I © |

3: Beide Heckwinden 1/2: Nur eine Heckwin-
mit Strommessung den mit Strommessung
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Bedienstruktur

2.5 Saugrohr-Seilzugschalter

Das Saugrohr darf bis zum Seilzugschalter angehoben
werden. Der Seilzugschalter schitzt das Saugrohr, das
Seil sowie die Seilaufhdngung.

Wird der Seilzugschalter trotzdem ausgelést, sind fol-
gende Schritte durchzufuhren.

Schritt 1;

DredgerControl

Den Taster Bypass-Seilzug auf dem Pult driicken =Y
und gedrickt halten sowie die Fehlermeldungen
gleichzeitig quittieren.

Schritt 2:

Schritt 3:

Den Taster Bypass-Seilzug weiterhin gedriickt halten
und mit dem Joystick das Saugrohr senken.

Hinweis: Das Anheben des Saugrohres wird durch

Dricken des Tasters Bypass-Seilzug verhindert.

Fehlermeldungen anschlieRend noch einmal quittieren.

Seite 16



Bedienstruktur

2.6 Arbeitspunkteinstellungen

Die Arbeitspunkteinstellung erfolgt tber die Einstellung der einzelnen
Regler und Uberwachungsfunktionen:

- Vakuumregelung

- Drehzahlregelung der Sandpumpe

- Drehzahlregelung der Jetpumpe

- Uberwachungsfunktionen
Die Arbeitspunkteinstellung des Saugbaggers erfolgt tGber die Parame-
ter. Die Parameter werden in Anwenderparameter, Systemparameter
und Festwertparameter unterschieden.

Anwenderparameter:
Die Parameter sind im Betrieb haufig anzupassen, wenn sich die Abbau-

tiefe, das Material oder die Druckseite der Sandpumpe verandern.

Systemparameter:
Diese Parameter andern sich relativ selten, da sie sich in der Regel auf

die Physik des Saugbaggers beziehen oder zeitliche Ablaufe steuern.

Festwertparameter:

Diese Parameter beschreiben den Aufbau des Saugbaggers, die instal-
lierte Sensorik und die Aggregate. Diese Parameter kdnnen im laufen-
den Betrieb nicht geandert werden. Anderungen ergeben sich nur, wenn

technische Anderungen am Saugbagger vorgenommen werden.

DredgerControl

[O] = Schrittfir: 40 Betrieb
[Feiuam] 0,70 037 [} 095 soo —(ENTHI -1 oo EXEHE
'41;4151 '\ . N2 4,78 = + =
g o ET *m
g : B (5]
o ; z e
z N 205 | 293
lmi s | 262}
] 1
I T4 g i T T : oy
? DLLS =
0472 -
V- EEE
I o7 . i,
619 | - ] --
I i :
... v
= | My .
”; - . Ty T !
©  tse 3 B 13:43:23 T
o . 0 b

Fur die Kennlinienfelder existiert ein eigenes Handbuch.
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Bedienstruktur DredgerControl

2.7 Parametereinstellung

Parametereinstellungen

Schritt-Nr.: 20 Betriebsbereit %
e
g < .‘@’ Parametergruppen
1 411 Yakuur Sollwer [bar] [T b=
2 Al.2 Vakuumdruck-Einsturzerkennung (+ Fakior zu A1.1 [%], - Vakuumdruck [bar]) ’W
3 A1.3 Vakuumdruck-Einsturz-Hysterese Untergrenze (+ Faktor zu A1.1 [%]. - Vakuumdruck [bar]) IW Schritt 20 Betriebsbereit
4 A1.4 vakuum Ubarwachung - Varstopfung [bar] ,W G Y
B AT7 Wakuumndruck-Wasser [+ dynamisch, - Vakuumdruck [bar) ,w Gruppe: Vakuumregelung
1 A11 Vakuum Sollwert [bar]
B Al akuumdruck Materialschwelle { + dynamisch, -%akuumdruck [bar]) ’W E r
7 A2.1 5P Drehzahl - Starwert [Uiin] [ ss0o00 ]
84217 55 - Leedautdrehzahl [UMin] [ 580000 E G Vakuumregeling SP-Fliefgeschwindigheitsregelung
9.A21.2 SP- Wartezeit bis Leerlaufdrehzahl [sek] [ oo K
10 AZ.2 FlieBgeschwindigkeit Sallwert minimal [m/s] ’W E
11 A23 FlieBgeschwindigkeit Soltwert maximal [mys] ,W % SP-Drehzahlparameter SP-Pressdruckilbenyachung
12 AZ.4 Sandpumpe-Drehzahl-kMinimal [Ufkin] ,m ;
13 425 Sandpumpe-Dre hzah-aximal [UMin] [ e3s000 i
14 A28 5P - Drehzahlregelung - (+ Schritt [U/Min] - Verstarkung [UiMin / misek]) ’m E SP—LQIStg@ggSéﬁrne;momenp Arbsitspunkiregler
15 A4 Solltiefeniiberwachung-Dredgeriaut-Akdi r l
16 A5.1 Saugrohr-Maximaltiefe [m] ’W l
17 AB.2 Saugrohi-Maximatwinke! [ ,W % Automatik-Timing Analoguberwachung
18 A5.3 Saugrohr-Minimalwinkel [7] ,W ]
19 AB.1 Sandpumpe-Bettiebstunden [h] IW
20 AB.2 Sandpumpe-tdaterialstunden [h] ’W RSN USRS
21 A10.4 Landanlage aktiviert v
22 A10.5 Landanlage Automatikhetrieb-Freigabe 3
23 A15.2 Vakuumreduktion, Schipfrad Strom mes, [4] [10oooon.00 2 % g
24 A15.9%akuumreduktion, Waage 1 max. [t/h] ’m
25 A15.22 Vakuumreduktion. Hysterese. Schopfrad Stram min. [#4] ,W -
QO ise 2 11:40:59 ~ %@ FFF - [ P - -
. S | QO i 3 17:03:05 ~ W@ B E =
24.05.2012 11:37:39 |20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung
air
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Bedienstruktur

2.8 Meldungsprotokoll

Im Meldungsfenster unterhalb der Anlagenvisualisierung laufen chrono-
logisch Betriebsmeldungen auf. Einige Meldungen haben nur Informati-
onsgehalt. Andere Meldungen lésen Reaktionen der Anlage aus. Dies
geht bis zum Schnell-Stopp des Baggers. Die Betriebsmeldungen (Mel-

dungstypen) haben unterschiedliche Kennungen.

| — Information
Der Systemzustand (Schritt) andert sich nicht. Eine unmittelbare Reakti-
on des Bedienpersonals ist nicht notwendig.

M — Meldung
Der Systemzustand (Schritt) &ndert sich nicht. Die Ursache der Meldung
muss behoben werden.

A — Anhalten
Ubergang zu den Schritten 60 Wassersaugen und 40 Betrieb; Vakuum-
und Geschwindigkeitsregelung werden abgeschaltet.

S - Storung
Ubergang in den Schritten 60 Wasser saugen, 70 Stillsetzen und Aus-
schalten aller Aggregate (80 Fehlerabschaltung)

Sonderkennungen

SA - Schnellstopp tber den Schritt Anhalten
Ubergang in den Schritten 60 Wasser saugen und Ausschalten
aller Aggregate (80 Fehlerabschaltung) ohne Zeitverzégerung

SS - Schnellstopp
Ausschalten aller Aggregate (80 Fehlerabschaltung) ohne Zeit-
verzogerung

DredgerControl

. DredgerControl Betriebspratokol

07.11.2011 10:33:48

21091: M: FlieRgeschwindigkeit zu niedrig ($11.11)

07.11.2011 10:33:33

29051: |: Einsturz

07.11.2011 09:57:22

24000: M: Maximale Saugrohrtiefe liberschritten (25.1)

07.11.2011 09:33:41

20506: I: Schépfrad Drehzahlmessung Uberlastet (A15.11): Vakuumreduktion

07.11.2011 08:35:51

29051: |: Einsturz

07.11.2011 08:31:12

21092: I: Vakuumregelung nicht méglich - zu niedrige FlieRgeschwindigkeit

07.11.2011 08:31:12

29051: |: Einsturz

07.11.2011 08:31.06

21091: M: FlieRgeschwindigkeit zu niedrig ($11.11)

07.11.2011 08:08:37

20506: I: Schépfrad Drehzahlmessung Uberlastet (A15.11): Vakuumreduktion

07.11.2011 08:04.:46

12092: M: FlieRgeschwindigkeit Messbereichsiiberschreitung

07.11.2011 08:00:18

621: |: Saugrohr gegenlber dem Leiter 1 zu hoch (A5.3)

07.11.2011 08:00:18

11: I: Initialisierung der Landsteuerung abgeschlossen (System-RESET)

07.11.2011 08:00:17

9: I: Initialisierung der Baggersteuerung abgeschlossen (System-RESET)

07.11.2011 07:59:40

DredgerControl gestartet.

07.11.2011 07:59:35

DredgerControl beendet.

07.11.2011 07::59:34

Baggersteuerung wieder vorhanden.

04.11.2011 16:33.:36

Keine Verbindung zur Steuerung

04.11.2011 16:33:36

Ads-Error 0x745 : Timeout has elapsed.

04.11.2011 16:29.00

1200: S: Sandpumpe Stérung (Sammelmeldung)

04.11.2011 16:29:00

1208: |: Sandpumpe Umrichterstérung

04.11.2011 16:29:00

900: S: Jetpumpe Stérung (Sammelmeldung)

04.11.2011 16:29:00

20011: M: Jetpumpe Leistung, Messbereichsunterschreitung

04.11.2011 16:29:00

11081: M: Sandpumpe Leistung Messbereichsunterschreitung

Monat: < [07.11.2011 103: : >

Suche nach

Meldungsnummer:

W I: Info
¥ M: Meldung

¥ S:Stillsetzen (Bedienpersonal am Board)

¥ N: NOTAUS Kreis I Ii
v A: Anhalten "
¥ F: fataler Fehler T

I K: Stillsetzen (Bedienpersonal nicht am Board) ¥ Visualisierung i Suchen

K — Storung, )
falls kein Bedienpersonal an Bord ist, Ubergang zu den Schritten 60
Wasser saugen, 70 Stillsetzen und 80 Fehlerabschaltung

F — Fataler Fehler
Alle Aggregate werden unverziiglich ausgeschaltet; Ubergang zum
Schritt 100 Hard-/Softwarestorung

&
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Bedienstruktur DredgerControl

[ Datum Uhrzeit Meldungsnummer

07.11.2011 10:33:48 |21091: M: FlieRgeschwindigkeit zu niedrig (S11.11) =
07.11.2011 10:33:33 [29053/1: Einsturz [\
07.11.2011 09:57:22 : M: Maximale §  Yrohrtiefe iibers”  en (A5.1)

07.11.201 ———————"—""mreduktion
07.11.2011 Kennung Meldungstext betroffener Parameter
07.11.201{_ h windigkeit

07.11.201108:31:12 |29051: |: Einsturz

07.11.201108:31:06 |21091: M: FlieBgeschwindigkeit zu niedrig {811.11)

07.11.2011 08:08:37 |20508: |: Schépfrad Drehzahimessung liberlastet (A15.11): Vakuumreduktion
07.11.2011 08:04:46 |12092: M: FlieBgeschwindigkeit Messbereichs(liberschreitung

07.11.2011 08:00:18 |621: |: Saugrohr gegeniiber dem Leiter 1 zu hoch (A5.3)

07.11.2011 08:00:18 |11: |: Initialisierung der Landsteuerung abgeschlossen (System-RESET)
07.11.2011 08:00:17 |9: I: Initialisierung der Baggersteuerung abgeschlossen {System-RESET)
07.11.2011 07:59:40 |DredgerControl gestartet.

07.11.2011 07:59:35 |DredgerControl beendet.

07.11.2011 07:59:34 |Baggersteuerung wieder vorhanden.

04.11.2011 16:33:36 |Keine Verbindung zur Steuerung

Meldungsprotokoll eines Monats ]

04.11.2011 16:33:36 |Ads-Error 0x745 : Timeout has elapsed. (
04.11.2011 16:29:00 |1200: S: Sandpumpe Stérung {Sammelmeldung) Suche nach einer bestimmten Meldungsnummer ]
Y Sandpumpe Umrichterstérung L

[ Zwischen den Monaten wechseln Jetpumpe Stérung {(Sammelmeldung)
_JM: Jetpumpe Leistung, Messbereichsunterschreitung

[04.11.20™w_ /0 [11061: M: Sandpumpe Leisty”
! L/

L Alle Meldungstypen markieren
Monat: < |07.11.2011 103 : >

uche nach
eldungsnu

v I: Info v N: NOTAUS-Kreis \ﬁ-
~ M: Meldung ~ A: Anhalten “ PR
v S:5tillsetzen (Bedienpersonal am Board) v F: fataler Fehler I ‘ & \
¥ K: Stillsetzen (Bedienpersonal nicht am Board) ¥ Visualisierung /|: Suchen J
[ Markierte Meldungen werden angezeigt ] [ Alle Markierungen l6schen Zuruck zum Hauptmend
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Bedienstruktur

Das Meldungsfenster unterhalb der Anlagenvisualisierung sollte nach
Mdoglichkeit immer leer sein, da ansonsten kritische Meldungen vom
Bediener in einer Meldungsgruppe tbersehen werden konnten.

Meldungen die nur Informationsgehalt besitzen oder Meldungen die im
normalen Produktionsprozess immer mal wieder auftauchen sind
selbstquittierend oder kénnen selbstquittierend parametriert werden.
D.h., nach einer parametrierten Zeit verschwinden die Meldungen wie-
der aus dem Meldungsfenster, kénnen aber im Meldungsprotokoll wei-

terhin verfolgt werden.
F1-51.1 Selbstquittierende Meldungen - Verzégerung [sek]

Nach der Verzégerungszeit wird die selbstquittierende Meldung auto-

matisch quittiert.

Selbstquittierende Meldungen

990 | I: Die Bypass-Klappe wird geotffnet

991 | I: Die Bypass-Klappe wird geschlossen

29051 | I: Einsturz

29060 | I Staurohr spilen

29061 | I: Verstopfung Sandpumpe-Staurohr

29062 | I: Verstopfung Sandpumpe-Saugrohr

29063 | I: Verstopfung Boosterpumpe-Staurohr

29064 | I: Verstopfung Boosterpumpe-Saugrohr

29071 | 1. Die Aufnahme der Wasser-Kennlinie abgeschlossen

29072
29080
29081
29085
29086
31010
31011
31012
31013
31014
31015
28990
28991

28992

DredgerControl

I: Die Aufnahme der Wasser-Kennlinie abgebrochen

I: SP-Leistungsregelung, Verringerung der Drehzahl

I: SP-Leistungsregelung, Erhéhung der Drehzahl

I: SP-Drehmomentregelung, Verringerung der Drehzahl
I: SP-Drehmomentregelung, Erhéhung der Drehzahl

I: Jetregelung eingeschaltet

I:
I
I
I
I
I
I

Jetregelung ausgeschaltet

: Jetpumpendrehzahl gesenkt

: Jetpumpe ausgeschaltet

: Jetpumpendrehzahl auf Maximum

: Jetpumpendrehzahl erhoht

: Vakuum zu hoch: Einsturz (A1.2, A1.3)

: FlieRgeschwindigkeit zu niedrig: Einsturz

(S70.1, S70.2, S70.3)

Bypass-Klappe wird gedffnet: Einsturz

(A1.5, Al1.6, S80.2, S80.3)

Parametrierbare selbstquittierende Meldungen

F1-50.1 SB-Meldung 00
F1-50.2 SB-Meldung 01

F1-50.16 SB-Meldung 15

In den Parametern F1-50.1 bis 50.16 koénnen die Meldungsnummern
von bis zu 16 Meldungen eingetragen werden, die ebenfalls automatisch
quittiert werden sollen.
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Hand- und Automatikbetrieb DredgerControl

3 Hand- und Automatikbetrieb

Im Handbetrieb konnen einzelne Aggregate ﬁ @ Stap-nr. 20 Gereed voor gebruik
manuell ein- und ausgeschaltet werden.

. . . " i Saugrohr Leiter
Wird das System (ber die Schaltflache ,Anfah- [ Manuelle Bedienung } 5o -

ren“ gestartet, werden die vom Automatikbe- 189  °
trieb betroffenen Aggregate nacheinander ein-

geschaltet. Jot T—@ o Fettpurmpe

(=]
&

0,00 misec
W52 misec| v B
M =
¢+ A
o B C=F*» 13:25:38 R 2 ia
26.01.2011 13:24:27 |20: K: Verlies van de dataverbinding met landviewer (dredgercontrol)
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Hand- und Automatikbetrieb DredgerControl

3.1 Betriebszustande

Der Betriebszustand des DredgerControl Systems wird durch den
Schritt und die Schritthummer angezeigt:

. % itt-Nr: 40 Betrieb
Schritt 0 Initialisierung 4 @ =2 Schritt-Nr ee

Schritt 10 Selbsttest

Schritt 20  Betriebsbereit ___;@ © _@ ® _O

Schritt 30 Anfahren 00  bar - +

[ Schrittnummer und Betriebszustand ]

Schritt 40 Betrieb

Schritt 44 Wasser-Kennlinie aufnehmen

2l 1200 1/Min R

Schritt 50 Einsturz

Schritt 55 Staurohr spilen
@15 var G
0,35 bar|

Schritt 60 Wasser saugen

Schritt 70 Stillsetzen 36 misec| o
38 misec| J
Schritt 80 Fehlerabschaltung 35463 h ] 4 )
Schritt 90 Sto » .£Q- 2 4 r
P © tso 3 115035 = e FIEE | s
Schritt 100 Hard-/Softwarestdrung 28.09.2009 11:57:30 |20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung
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Hand-

3.2 Hand

und Automatikbetrieb

- und Automatikbetrieb

A

Einschalten

I 3 2500 11in I8

DredgerControl

Wichtig:

Abhangigkeiten zwischen den Aggregaten, Druckgrenzwerte, Strom-
wertgrenzen usw. werden in Handbetrieb nicht tberwacht. Die Kontrolle
des Gesamtsystems liegt ausschlief3lich in der Hand des Maschinenfiih-
rers.

Nach dem Einschalten wechselt das Symbol des Schalters. Dieselbe
Schaltflache kann zum Ausschalten verwendet werden.

[ Ausschalten ]

“
©

= 5700 1/Min IER
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Hand- und Automatikbetrieb DredgerControl

3.3 Automatikbetrieb - Anfahren

Der Automatikbetrieb kann nur gestartet werden, wenn ﬁ @ =) Schritt-Nr.: 40 Betrieb 4 B J
sich das System im Schritt 20 Betriebsbereit befin-
det. Nach Betatigen der Schaltflache ,Anfahren durch- walten moglich ] oar=_..,
lauft das System die Schritte Schritt 30 Anfahren und - © i)
- _@i ) —Q}:' — ) F

Schritt 40 Betrieb. i

00  barll = + 4 d
Im Schritt 30 Anfahren werden die einzelnen Aggre- |
gate nach parametrierten Zeiten nacheinander einge- T_—'@ © —
schaltet. O
Nach dem Anfahren stehen die Regelungsfunktionen
zur Verfugung. , .~ 30 bar MG G5 berl

035 bar|

Im Automatikbetrieb werden Abhangigkeiten zwischen 36 mieer] P o
den Aggregaten, Druckgrenzwerte, Stromwertgrenzen, 100643 h 38 misec| - J
usw. Uberwacht. Grenzwertverletzungen oder Verlet- ESEEN [¥] r)
zungen von Verriegelungsbedingungen flihren zum 5 3’ ® > 1:59:35 ~ we B - |BF G,
ZwangSIanigen Ausschalten des Automatik-betriebes. 28.09.2Q09 11:57:30 | 20: K: WAust der Datenverbindung zu Landvisualisierung
Im Automatikbetrieb kénnen im Gegensatz zum Hand- @

betrieb einzelne Pumpen nicht von Hand ein- und aus-

Anfahren Regelungen einschaltbereit

geschaltet werden. Die Schaltflachen sind deaktiviert.
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Hand- und Automatikbetrieb

3.4 Automatikbetrieb - Abfahren

Soll der Bagger ausgeschaltet werden, muss die
Schaltflache Automatik aus ein weiteres Mal betatigt

werden.
DredgerControl durchlauft anschlieRend die Schritte
60 Wasser saugen und 70 Stillsetzen.

Dabei wird der Vakuumregler ausgeschaltet und das
Saugrohr angehoben, bis kein Material mehr gefordert
wird. Wahrend der Schritte 60 Wasser saugen und 70
Stillsetzen wird der Rohrweg und ggf. das Schopfrad

und andere Landkomponenten geleert.

Der FlieRgeschwindigkeitsregler kann in dieser Pha-
se wahlweise eingeschaltet bleiben (S6.1.0 =1) oder
ausgeschaltet werden (S6.1.0 = 0).

S6.1.0 FlieRgeschwindigkeits-Regler:

Freigabe beim "Anhalten" und "Stillsetzen"

Je nach Parametrierung und Anlage konnen diese
Schritte einige Minuten dauern. Die ablaufende Zeit
wird rechts neben der Anzeige fir den Systemzustand

angezeigt.

DredgerControl

DredgerControl geht in den Schritt 20 Betriebsbereit tber.

Schritt-Nr.: 40 Betrieb

Qe 0o —

0,0 bar l 2700 1/Min i3

bl 1200 1/Min e

600 1/Min
@ ]
Automatik

o]

N
0 $so- Lo 11:59:35 =~ wo Frr |

28.09.2009 11:57:30 |20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung

™
0 = [
-
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Hand- und Automatikbetrieb DredgerControl

3.5 Sonderfunktionen in den Schritten 60 und 70

Bei einer Meldung mit der Kennung A (Anhalten) oder beim Ubergang S2.3 Vakuum-Wasser-Timeout - Status 0
in den Schritt 70 Stillsetzen geht das DredgerControl System in den 0 Keine Uberwachung
Schritt 60 Wasser saugen uber. 1 Meldung ,I*
2 Meldung ,M*
Das Saugrohr wird angehoben, bis der Saugbagger Wasser saugt. 3 Meldung , A"
4 Meldung ,K*
Die Erkennungsschwelle fir ,Wasser saugen" (Wasser-Vakuum) 5 Meldung ,S*
kann mit einem Parameter oder drehzahlabhangig parametriert wer- 6 Meldung ,N*
den. Bei drehzahlabhangiger Parametrierung, wird die Erkennungs- 7 Meldung ,F
schwelle bei der Aufnahme der Wasserkennlinie ermittelt. Reqgler-Aktivitat im Schritt 60 und 70
-~ ) S5.0 Vakuumregler: Freigabe im Schritt "Anhalten” 0/1
Wenn der Abstand zum Boden Uber die Wasser-Vakuum-Schwelle zu . _ .
S29.0 Jetregelung: Freigabe im Schritt "Anhalten” 0/1

gering ist, kann ein Anheben des Saugrohrs um eine relative Tie-

fendifferenz parametriert werden (ab DC-Version DC V23.5.x). S6.1.0 Drehzahlregler: Freigabe beim "Anhalten” und "Stillsetzen" 0/1

Sind die Regler nicht freigegeben (0), werden sie im Schritt 60 und 70
Anheben des Saugrohrs in Schritt 60

ausgeschaltet.
A5.0 Saugrohr-Tiefendifferenz im Schritt "Anhalten” [m]
z.B. 2 m

Ist der Drehzahlregler im Schritt 60 und 70 freigegeben (1), wird die

Drehzahl auch in diesen Schritten geregelt.
Bei einem negativen Wert (-1) ist die Funktion deaktiviert.
Sind Vakuum- und Jetregelung im Schritt 60 Wasser saugen (Anhal-

S2.2 Wartezeit (Timeout) [s] ten) freigegeben (1), werden sie nur deaktiviert. Gelangt das System
Wird nach der Wartezeit S2.2 die relative Tiefendifferenz nicht er- wieder in den Schritt 40 Betrieb werden die Regler automatisch akti-
reicht, reagiert das System entsprechend S2.3. viert.
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Hand- und Automatikbetrieb

3.6 Schnellstopp und Fehlerbehandlung

Das RESET/Schnellstopp-Fenster wird dber den
STOP-Button aktiviert.

Der Stopp-Button rastet beim Betatigen ein. Alle Ag-
gregate werden ohne Zeitverzdégerung ausgeschaltet.
Das System springt in den Schritt
80 Fehlerabschaltung.

Zum Deaktivieren muss der Schalter ein weiteres Mal
betatigt werden.

Nach einem Schnellstopp oder einem anderen
schwerwiegenden Fehler muss das System mit der
Reset-Taste neu gestartet werden. Das System durch-
l&uft die Schritte:

Schritt O: Initialisierung
Schritt 10: Selbsttest
Schritt 20: Betriebsbereit

Bei Storungen an einem Frequenzumrichter kann die-
ser mit der Reset-Taste zurlickgesetzt werden.

DredgerControl

m = ( Reset-Taste 1

Frequenzumrichter

Reset FU Reset FU

Bagger
System-Reset-Taste

T
/

System-Reset

Stopp

Schnell-Stopp-Schalter

(rastend)

@ (- .2 0 «=» w320 L

v &

2

05.01.2012 10:30:42 |20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung

STOP
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Landvisualisierung DredgerControl

4  Landvisualisierung

Die Landvisualisierung wird auf einem Landrechner online
Uber ein LAN oder WLAN-Netzwerk mit dem Computer auf
dem Abbaugerat verbunden. Auf beiden Computern ist der

gleiche Funktionsumfang verfligbar.

Uber die Landvisualisierung kann der Saugbagger fernge-

steuert werden.

Ist die Landvisualisierung als Fernsteuerung eingerichtet,
wird die Verbindung zwischen den Computern Uberwacht.
Fallt die Landvisualisierung aus oder die Kommunikations-
strecke ist unterbrochen geht der Saugbagger uber den
Schritt 60 Wassersaugen in den Schritt 70 Stillsetzen.

Mit der Schaltfliche Bedienpersonal an Bord "2 kann

der Saugbagger auch bemannt ohne konfigurierte Landfern-

steuerung betrieben werden.
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Landvisualisierung DredgerControl

Im DredgerControl System stehen fur die Landvisualisierung drei

aggersteuerung
Modi zur Verfigung: e = =
ﬂ o = Bedienelemente der Land-
AN - % - visualisierung sind aktiviert
1. Steuerungsmodus 4/&! = g

BREE

Im Steuerungsmodus stehen auf der Landseite immer Be-
dienelemente zur Verfluigung.

XA

8 i

2. Beobachtungsmodus

Im Beobachtungsmodus stehen auf der Landseite keine
Bedienelemente zur Verfligung.

. . . Kein Bedienpersonal an Bord
3. Steuerungsmodus mit automatischer Deaktivierung —

(siehe Abbildung) 3.
Wird auf dem Saugbagger die Schaltfliche Bedienperso-
, Baggersteuerung

nal an Bord "2 betéatigt, werden die Bedienelemente R - : :
: gy o | = Bedienelemente der Landvi-

auf der Landseite ausgeblendet. Ein direktes Ansteuern der 'Uy"LQ - sualisierung sind deaktiviert
: 4 s | i p— =

Aggregate von Land aus ist dann nicht méglich. -~ BT= PU— ©
,*// ! . R\\ = =
= == Z; = ~ = @ s

Geht das Bedienpersonal wieder von Bord, muss es die Ml =

| o = e
Bedienung Uber die Landvisualisierung mit Betatigung der C » — - :
Schaltflache 2 wieder freigeben. —

0 & (i

Bedienpersonal an Bord

2
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Landvisualisierung

In der Statusleiste der Baggervisualisierung befindet sich das
Landvisualisierungs-lcon, welches den aktuellen Status der

Landvisualisierung anzeigt.

Abhéangig vom konfigurierten Landvisualisierungs-Modus &andert

sich das Icon unter folgenden Bedingungen:

Modus 1: Steuerungsmodus

@ Landvisualisierung: nicht aktiv

,?\l\ Landvisualisierung: aktiv (Steuerungsmodus)
]

Modus 2: Beobachtungsmodus

@ Landvisualisierung: nicht aktiv

@ Landvisualisierung: aktiv (Beobachtungsmodus)

DredgerControl

Modus 3: Steuerungsmodus mit automatischer Deaktivierung

@ Landvisualisierung:

/?\l\ Landvisualisierung:

Baggervisualisierung:

@ Landvisualisierung:

Baggervisualisierung:

Baggervisualisierung:

nicht aktiv
Schaltflache ,Bedienpersonal

™

an Bord“ ©  nicht betatigt

aktiv (Steuerungsmodus)
Schaltflache ,Bedienpersonal

™

an Bord“ ®  nicht betatigt

aktiv (Beobachtungsmodus)
oder nicht aktiv
Schaltflache ,Bedienpersonal

an Bord“ '@ petatigt
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Parameter DredgerControl

5 Parameter

5.1 Parameter — Sichern, Laden, Vergleichen und
Exportieren

Schritt-Nr.: 20 Betricbsbereit ’E{ Mit dem Zahnrad wird folgendes Untermeni gedffnet:
e = L= Q—F 7 97 2=—— .

= o e

BKUUM S0l ar| N . . . . .
LA Foer e o = = | A—L Parameter in eine Datei (*.par) sichern

2 A1.2 Vakuumdruck-Einsturzerkennung (+ Faktor zu A1.1 [%], - Wakuumcdruck [bar]) 130,00

3 A41.3 Vakuumdruck-Einsture-Hysterase Untergrenze (+ Faktor zu A1.1 [%], - Yakuumdruck [bar]) 99,000 -

: E g /
B A1.8Vakuurndruck Materialschwelle (+ dynamisch, -Vakuumdruck [bar])

“ Parameter-Datei (*.par) laden.
7A2.1 SP Drehzahi - Startwart [Uihin] 554,00 o g DredgerTec_Steuerung E

84211 5P - Leeraufdrehzahl [UfMin] 615.00

|
i

441 4vakuum Uberwachung - Verstopfung [bar]

EA1.7 Vakuurndruck-Wasser (+ dynamisch. - Yakuumdruck [bar])

Vot dem Laden eine Sicherung erstellen?

9A2.1.2 3P-Warezelt his Leerlaufdrehzahl [sek] -1.001

10 A2.2 FlieBgeschwindigkeit Sollwert minimal [mys] [ein | Abbrechen |

11 AZ 3 FlieBgeschwindigkeit Sollwert maximal [mys]

12 AZ.4 Sandpumpe-Drehzahl-hinimal [UfMin] 550,00

13 A2.5 Sandpumpe-Drehzah-daximal [U/Min] 745,00

Vor dem Laden kann eine

14 A2 8 EP- Drehzahlregelung - Schritt [UfMin f sek]

Sicherung erstellt werden.

15 A4.1 Solltiefeniiberwachung-DredgerMNaut-Aktiv Taster 1
16 AB.1 Saugrohr-Maximaltiefe [m]

Taster2
17 AB.2 Saugrohr-Maximaltwinkel [7]
18 AB.3 Saugrohe-hinimalwinkel [ Taster 3
19 AB.1 Sandpumpe-Betriebstunden [h] 11,050

Taster 4

20 AB.2 Sandpumpe-taterialstunden [h]

Die aktuellen Parameter kénnen mit einer gespei-

21 AB.3 Sandpurnpe - Tages-Betriebstunden [h]

22 AB.4 Sandpurnpe - Tages-Materialstunden [h]

cherten Parameter-Datei verglichen werden.

23 A7.1 Jetpumpe Drehzahl Yorgabewert [U/Min]

Die aktuellen Parameter kbnnen in

24 A10.4 Landanlage aktiviert

| 2l el el

26 A10.6 Landanlage Automatikbetieb-Freigabe

© 1+ .3 %0 144313 rwe [rrF

eine CSV-Datei exportiert werden.

<

20.02.2018 14:39:43 |11: I: Initialisierung der Landsteuerung abgeschlossen (System-RESET)

20.02.2018 14:39:34 20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung
20.02.2018 14:39:34 9: I: Initialisierung der Baggersteuerung abgeschlossen (System-RESET) @
20.02.2018 14:39:11 DredgerControl gestartet.
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Parameter

5.2 Parameter — Automatik-Timing

= m Schritt-Nr.: 40 Betrieb

DredgerControl

T i > Kategoren T
% Gruppen il
1 57.0.0 Zeit his Hillsaggregate und Jetpumpe Ein [sek] IW
257.0.1 Zeitbis Landanlage Ein [sek] [ oo
357.0.2 Zeithis Sandpurmpe Ein [s2k] [ Toooo
457.0.4 Zeitbis Betrieb [sek] [ Toooo
557.3.0 Zait bis Abfall Sandpumpenleistung [sek] [ oo
637.3.1 Zeithis Sand/Boosterpumpel und Landanlage Aus [sek] Iw
7 37.3.3 Zeithis Jetpumpe und Hilfsaggregate Aus [sek] IW
857.34 Zsit bis Betriebbereit [sek] [ 100000
95745 Zeitbis Schipfrad Ein [sek] [ Toooo
1057.5.2 Zeit his Schipfrad Aus [sek] [ soooo
11 575.8 Zeit bis Landanlage Betriebhereit [sok] [ =000
12 5825 Startzeit Landanlage [sek] [ 150000
© i+ 5 5 10:35:23 P u |

07.11.2011 10:33:48 |21091: M: FlieBgeschwindigkeit zu niedrig (511.11)
07.11.2011 10:33:33 29051: |: Einsturz
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Parameter

5.3 Parameter — Lebenspuls

=IO

Schritt-Nr.: 40 Betrieb

DredgerControl

Lebenspulsiiberwachung »» © Kategorien |
% Gruppen I
1512.2 TimeoutVisualisierung-Bagger [zek] I 3.000
25123 TimeoutVisualisierung-Land [sek] I 10,000
35124 Tirmeout DredgerMaut [sek] I 10,000
45126 Timeout Landanlage [sek] I 10,000
-2 ) . g - ;’Eﬂ :35: v v v v
o = 4 | % i BT = 10.35.44 4 o M

07.11.2011 10:33:48 |21091: M: FlieBgeschwindigkeit zu niedrig ($11.11)

07.11.2011 10:33:33 29051: I: Einsturz
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Parameter

5.4 Parameter — Baggersteuerung

DredgerControl

= m Schritt-Nr.: 40 Betrieb
Baggersteuerun «| i s © Kategorien [ ]
= - J & Gruppen L_II O
1531.1 Freigabe der Bagger-Steuerungselemente beim Stillsetzen Ird
= — — =
e RS e - . — ﬁ,& 10:37:20 4 e
07.11.2011 10:33:48 (21091: M: FlieRgeschwindigkeit zu niedrig (811.11)
07.11.2011 10:33:33 29051: |: Einsturz
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Parameter DredgerControl

5.5 Parameter — DredgerNaut

= m Schritt-Nr.: 40 Betrieb e
DredgerMNaut «| i s» O Kategorien [ ]
Dredge (=) Kateaon = | <Za
5
1 441 Solltiefeniiberwachung-Credgefaut-Aktiy r :'Q
2 51.1 Saugrohr-Tiefe-Absolutabweichung [m] I 3.000 1 -é‘ﬁ »
351.2 Saugrohr-Tiefe-Relativalrweichung [%] I E.000
4 5124 Timeout DredgerNaut [sek] I 10.000 o
5 351.1 Saugrohrtiefe van Dredgertaut - = |
v
iTrw
(& ;! r =— T - ) .
©® - 55 59 10:35:01 23 q | i )
07.11.2011 10:33:48 |21091: M: FlieBgeschwindigkeit zu niedrig ($11.11)
07.11.2011 10:33:33 29051: |: Einsturz @
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