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Allgemeine Erklarungen DredgerControl

1 Allgemeine Erklarungen

Symbole neben den Texten

e Dieser Punkt ist informativ

o Meldungen mit dem Text...

e Dabei ist zu beachten... A

o Beispiel: Parameter A > Parameter B

e Hier muss man handeln E

o Beispiel: Aufnahme der Wasserkennlinie
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De-/Aktivierung von Landverbindungen DredgerControl

2 De-/Aktivierung von Landverbindungen

Der Bagger ist oftmals durch Glasfaser- (LWL) oder WLAN-Verbindungen Profibusteilnehmer (Zwischenaggregate), die dem Bagger zugeordnet
mit unterschiedlichen Aggregaten, Landsteuerungen und Landvisualisie- werden, kénnen durch Festwertparameter de- und aktiviert werden.

rungen verbunden.
Die Ubertragungswege werden iiberwacht und bei Ausfall dieser Ubertra-

gungsverbindungen geht das System in Stérung. Landkomponenten kon-
nen durch einfache Anwender- oder Systemparameter aktiviert und deak-

tiviert werden.

Bagger Zwischenaggregate Landsteuerung Landcomputer
Optische Ubertragung oder WLAN
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Zwischenaggregat Landanlage
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De-/Aktivierung von Landverbindungen

aktiv deaktiv

DredgerControl

F1-110.0 Profibus-Koppler O 7 0 A10.4 Landanlage aktive
A10.6 Landanlage 2 aktive
F1-110.7 Profibus-Koppler 7 7 0 S12.3 Timeout Landvisualisierung

Zulassige Wert F1-110.0...7

0 Keine Uberwachung ZWlschenaggregate Landsteueru Ng
1 Meldung ,I*
2 Meldung ,M*
3 Meldung ,A*
4 Meldung ,K*

s s

S} S}
5 Meldung ,S*
6 Meldung ,N* w 0
7 Meldung ,F*

Zwischenaggregat Landsteuerung 1
oder

Landsteuerung 2

Net

aktiv deaktiv

1 -1

1 -1

10s -1
Landcomputer

Land-

visualisierung
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De-/Aktivierung von Landverbindungen

2.1 Parameter

= B [

Schritt-Nr.: 40 Betrieb

DredgerControl

Landsteuerung j i »» O Kategorien
& Gruppen

1 A10.4 Landanlage aktivier

2 A105 Landanlage Automatikbetrieb-Fraigabe

3 38.25 Stanzeit Landanlage [sek]

4 3126 Timeout Landanlage [sek]

5 531.2 Freigabe der Land-Steuerungselementa beim Stillsetzen

@ i v¥8l se | = 10:37:5

i

07.11.2011 10:33:48 |21091: M: FlieBgeschwindigkeit zu niedrig (811.11)
07.11.2011 10:33:33 29051: |: Einsturz

Seite 6



Landaggregate - Ansteuerung

3 Landaggregate - Ansteuerung

Das DredgerControl System kann diverse Landaggregate mit ansteuern
und regein.

SchrittNr.: 40 Betrieb e r)
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Q. s 32 0 13:35:31 we B - |- 2
16.09.2009 13:33:55 20: K: Verlust der Datenverbindung zu Landvisualisierung

3.1 Vakuumreduktion/-adaption

Ist ein Landaggregat der ,Flaschenhals® der Gewinnungsstrecke, kann
auf dem Saugbagger eine Vakuumreduktion oder —adaption parametriert
werden.

Fur diese Aggregate wird ein Arbeitsbereich definiert, der nicht Gberschrit-
ten werden soll. Wenn die Obergrenze fiir einen solchen Wert erreicht
wird, wird der Vakuum-Soll-Wert automatisch um einen gewissen Faktor

DredgerControl

reduziert. Die geschieht solange, bis das Aggregat wieder im gultigen
Arbeitsbereich ist.

Die Vakuumadaption hat ist eine weitere Mdglichkeit den Vakuumwert
automatisch den Erfordernissen anzupassen. Bei der Vakuumadaption
wird der Vakuumsollwert je nach Bedarf sukzessive im Zeitraster S5.5
(Dekrement-Intervall) reduziert und erhoht.

Zu diesen Themen finden Sie ausfuhrliche Beschreibungen im
Benutzerhandbuch DC Teil 02 - Vakuum-Regelung.

3.2 Schopfradregelung

Fordert der Saugbagger in ein Schopfrad, kann dieses mit in den Automa-
tikbetrieb eingebunden werden.

Das Schopfrad kann mit einem festen Drehzahl-Sollwert betrieben wer-
den. Zusatzlich besteht die Moglichkeit, mit einem unterlagerten Regel-

kreis einen optimalen Arbeitspunkt zu finden.

Dabei stehen folgende Kriterien

im Vordergrund:

e Optimale Auslastung

¢ Optimale Entwasserung
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Landaggregate - Ansteuerung DredgerControl

Wichtige Parameter des Reglers

A 14.10.1.1 Schopfrad D-F-Rgler Startwert in Strom [A] oder

Drehmoment [%]
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